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KONFERENCJA ROBOTY MEDYCZNE 2017

8 grudnia 2017, ZABRZE, Fundacja Rozwoju Kardiochirurgii Zabrze.

Jezyk polski lub angielski

10.00. OTWARCIE WARSZTATOW - KETGATE

iterreg
CENTRAL EUROPE &t
KETGATE

Warsztat regionalny: KETGATE - Your gate to innovation and high level technology services - ekosystem

umozliwiajacy dostep do infrastruktury i ustug dedykowanych MSP wykorzystujacych kluczowe
technologie wspomagajgce (KET) - Izabela Czeremcha, GAPR Sp. z o0.0. partner projektu KETGATE,

moderator prof. Zbigniew Nawrat

11.00. PRZERWA NA KAWE | DYSKUSJE W PODGRUPACH
11.15. UROCZYSTE OTWARCIE KONFERENCII

Zbigniew Nawrat, prezydent Miedzynarodowego Stowarzyszenia na rzecz Robotyki Medycznej, Slaski
Uniwersytet Medyczny w Katowicach oraz Fundacja Rozwoju Kardiochirurgii im prof Zbigniewa Religi.
Wprowadzenie: Roboty Medyczne i Krajowy Program Kosmiczny.

Wprowadzenie: Roboty Medyczne i Polski Flagowy Projekt.

11.30. ROBOTY CHIRURGICZNE

11.30. Zbigniew Nawrat!, tukasz Mucha?', Krzysztof Lis?, Krzysztof Lehrich?, Kamil Rohr?, Dariusz
Krawczyk!, Wiestaw Zinka?, Jdnos Radé?, Csaba Diicsé®, Péter Féldesy?®, Gabor Szebényi®, Peter Fiirjes?.
Postepy rozwoju polskiego robota Robin Heart — Robin Heart INCITE i co dalej. The progress of the
development of Polish robot Robin Heart — Robin Heart INCITE & next. 1Fundacja Rozwoju
Kardiochirurgii, Foundation of Cardiac Surgery Development, Pracownia Biocybernetyki, Zabrze,

2Politechnika Slaska, Silesian University of Technology, Mechaniczny Technologiczny, Katedra Budowy



Maszyn, Gliwice, 3Meden-Inmed, Koszalin, 4Centre for Energy Research, Institute of Technical Physics
and Materials Science, Budapest, Hungary, 5Budapest Univ. of Technology and Economics, Dept.

of Polymer Engineering, Budapest, Hungary.

11.45. Dariusz Krawczyk, Kamil Rohr. System sterowania robotem ze sprzezeniem sitowym. Fundacja

Rozwoju Kardiochirurgii im prof Zbigniewa Religi, Zabrze,

12.00. Magdalena Kowalczyk. Prototypowanie elektrycznej protezy dtoni z uzyciem technik

wytwarzania przyrostowego. Politechnika Poznanska, Poznan.

12.15. Piotr Sauerl, Tomasz Krzykowskil, Jakub Kaczmarekl, Szymon Gruntl, Piotr tadzinski2,
Wojciech Mréwczyniski2. Element wykonawczy symulatora ECMO - prototyp wstepny. 1linstytut
Automatyki i Robotyki, Politechnika Poznanska, Poznan, 2Klinika Kardiochirurgii Dzieciecej,

Uniwersytet Medyczny im. Karola Marcinkowskiego w Poznaniu.

Dominik Pawlinski. Roboty w stuzbie ratownictwa medycznego. Lekarz koordynator Ratownictwa

Medycznego, Wydziat Bezpieczenstwa i Zarzgdzania Kryzysowego, Rzeszéw.

Anna Tomaszewska®, Anna Powojska?, Piotr Prochor?, Roman Trochimczuk?, Natalia Nadyozhanaya®.
Koncepcja systemu kompleksowej terapii udrazniajacej do rehabilitacji i kontroli obrzeku
limfatycznego konczyn. 1Zaktad Biocybernetyki i Inzynierii Biomedycznej, Wydziat Mechaniczny,
Politechnika Biatostocka, 2Katedra Automatyki i Robotyki, Wydziat Mechaniczny, Politechnika
Biatostocka, 3Katedra Systeméw Informacyjnych i Automatyzacji Produkcji, Vitebsk State

Technological University.

Radostaw Praski', Krzysztof Mianowski®. Studium projektowe robota diagnostycznego do zastosowan
w procedurze biopsji gruczotu krokowego. 1Wydziat Mechaniczny, Energetyki i Lotnictwa Politechniki

Warszawskiej, 2 Instytut Techniki Lotniczej i Mechaniki Stosowanej Politechniki Warszawskiej.



13.45. INNOWACYJNE TECHNOLOGIE 1 - TELEMANIPULATORY
tukasz Mucha. Haptic devices — state of the art. Fundacja Rozwoju Kardiochirurgii im prof Zbigniewa

Religi, Zabrze, KONKURS

14.00. SESJA KLINICZNA — ROBOTY CHIRURGICZNE 1.
Marek Zawadzki. Chirurgia robotowa w Polsce 2017. Wojewddzki Szpital Specjalistyczny we

Wroctawiu (SKYPE).

14.30. INNOWACYJNE TECHNOLOGIE 2 — ORTOPEDIA

14.30. J6zef Kozak. Measuring pelvic tilt with the use of a navigated smart-device based ultrasound

system. Aesculap AG, Am Aesculap Platz, Tuttlingen, Germany.

14.45. J6zef Kozak. Smart device based application for rod determination in minimal invasive spine

surgery. Aesculap AG, Am Aesculap Platz, Tuttlingen, Germany.

15.00. Andrzej Michnik. 1oT DIY - Internet rzeczy, zréb to sam. Instytut Techniki | Aparatury Medycznej
ITAM, Zabrze.

15.15. Katarzyna Ciemny. Reprodukcja robotdéw czyli o pozytkach z druku 3D nie tylko w medycynie.

Pomnik Centrum Zdrowia Dziecka” Warszawa Centrum Zdrowia Dziecka, Warszawa.

15.30. SESJA KLINICZNA — ROBOTY CHIRURGICZNE 2
Stawomir Marecik. Robotic Colorectal Surgery. Associate Professor of Surgery University of lllinois,

Chicago, Advocate Lutheran General Hospital, Park Ridge, (SKYPE).

16.00. RYNEK
Karolina Kroczek. Sytuacji na rynku urzadzen medycznych. Slaski Uniwersytet Medyczny

w Katowicach, KONKURS.

16.15. DYSKUSIJA

16.30. UROCZYSTE OGLOSZENIE WYNIKU KONKURSU NA NAIJLEPSZA PRACE MtODEGO UCZESTNIKA
KONFERENCIJI ROBOTY MEDYCZNE 2017

16.45. ZAKONCZENIE KONFERENCJI



International Society
=q fo Medical Rohotics .

Akademia sztuki ISMR - PROGRAM

9 grudnia 2017 - ZABRZE - Fundacja Rozwoju Kardiochirurgii Zabrze

Akademia sztuki budowania robotéw medycznych - Miedzynarodowego Stowarzyszenia na rzecz

Robotyki Medycznej. International Society for Medical Robots Academy.
Jezyk polski lub angielski

9.00. Zbigniew Nawrat. Wyktad - Wprowadzenie: robot i cztowiek, czyli po co nam roboty, po co

robotom cztowiek. Prezydent Miedzynarodowego Stowarzyszenia na rzecz Robotyki Medyczne;j.

TEMATY | MISTRZOWIE

1. KOMUNIKACIA CZLtOWIEK - MASZYNA

Adam Baruch. O komunikacji cztowiek-maszyna. Virtual Patient Ltd , Haifa, lzrael.

Gosc specjalny: Adam Baruch - chorzowianin Zyjgcy od 1967 r. na emigracji w Izraelu, z tytutami
doktora w dziedzinie fizyki, matematyki, nauk komputerowych i medycyny na uczelniach w Izraelu,
Wielkiej Brytanii i USA, wieloletni wyktadowca na Politechnice w Hajfie. Znany jest z pewnosciq
mifosnikom jazzu, jako dziennikarz i krytyk muzyczny, kolekcjoner i wydawca ptyt, cztonek
towarzystw jazzowych i organizator koncertéw. Przedstawi réwniez swoj autorski projekt
wirtualnego pacjenta, ktory na niektdrych uczelniach swiata wykorzystywany jest w systemie

egzaminowania studentdow, weryfikujgc ich wiedze z zakresu wspdtczesnej diagnostyki medycznej.

2. KOMUNIKACIA
Mirostaw Koperwas. Roboty dla oséb z problemami stuchu. Polski Zwigzek Gtuchych. (Znany
i uznany przyjaciel i nauczyciel osob niestyszqcych, aktywista PZG, ttumacz jezyka migowego,

wspotorganizator kilku Konfrontacji Ucieczka ze swiata ciszy).

3. ETYKA

ks mgr Andrzej Plaskowski. Etyka czyli CZEOWIEK — ROBOT - CZLOWIEK. Kapelan studentéw SUM
(nieoceniony przyjaciel studentéw i ...).

dr hab. Mariusz Wojewoda, Zaktad Antropologii Filozoficznej i Kognitywistyki, Instytut Filozofii,
Uniwersytet Slaski (Ukoriczyt studia filozoficzne na US w Katowicach oraz studia teologiczne

na Uniwersytecie Opolskim).



Dominik Pawlinski. Ustugi zdrowia i stuzby ratownictwa medycznego. Lekarz koordynator
Ratownictwa Medycznego, Wydziat Bezpieczenstwa i Zarzadzania Kryzysowego, Rzeszéw (cztonek

ISMR, Dyrektor Zarzqdzajgcy czasopisma Medical Robotics Reports, praktykujgcy ortopeda).

dr hab. Andrzej Sobas. DESIGN. profesor ASP (Projektant wzornictwa przemysfowego
ze specjalnosciq projektowanie ergonomiczne. Absolwent Wydziatu Form Przemystowych Akademii
Sztuk Pieknych w Krakowie. Od 1988 r. pracuje na kierunku Wzornictwo Akademii Sztuk Pieknych
w Katowicach gdzie prowadzi Pracownie Projektowania Ergonomicznego oraz jest

wspotprowadzgcym Pracownie Komunikacji Spotecznej.)

Katarzyna Sokotowska. DESIGN. SOKKA Gliwice (Sokka to wtasciwie ,firma rodzinna”, stworzona
przez rodzeristwo Sokotowskich. Kasia, rocznik 1981, absolwentka Akademii Sztuk Pieknych
w Katowicach (jej dyplom powstawat wspdlnie z Fundacjq Rozwoju Kardiochirurgii — dotyczyt
systemu demonstracyjnego robota Robin Heart), Wojtek, rocznik 1983, absolwent stynnej

turynskiej Istituto Europeo di Design).

Marcin Sprawka. YOSHI PRIVATE INVESTMENT S A. (Marcin Sprawka, wiceprezes zarzqdu Yoshi
Private Investment S.A.. Istniejgca od 2011 roku spdtka Yosh iPrivate Investement S.A. zajmuje
sie kompleksowym doradztwem biznesowym i inwestycyjnym, ,jest dobrym selekcjonerem
Ludzi-Talentéw i Potencjatu Technologicznego. Wspiera mfode dobrze rokujgce projekty swojq

wiedza i szerokimi kontaktami).

Joanna Niedziatek. Koordynator w obszarze: e-Zdrowie, Ekspert w obszarze: Zdrowie, zmiany
demograficzne i dobrostan, Krajowy Punkt Kontaktowy Programoéw Badawczych UE, Instytut

Podstawowych Problemoéw Techniki PAN

W spotkaniu uczestniczq wszyscy goscie i aktywni uczestnicy konferencji Roboty Medyczne
oraz specjalnie zaproszeni specjalisci wielu dyscyplin naukowych i sposobow dziatalnosci, od prawa
do psychologii, od administracji do dyrektoréw przedsiebiorstw | ordynatorow klinik. W toczgcej
sie dyskusji moderowanej przez Zbigniewa Nawrata i Mistrzow tworzy sie petny obraz problemdw,

szans i zagrozen zwigzanych z rozwojem robotyki medycznej.



Sesje dotyczgce okreslonych zagadnieri moderowane sq przez Mistrzow do wyczerpania dyskusji.

W tempo spotkania wpisane bedq przerwy kawowe.



